В данной работе рассматривается современные устройства контроля угловых перемещений для стартовой площадки космодрома, их принцип работы и недостатки. Выявлены преимущества волоконно-оптических датчиков, относительно используемых в настоящее время. Рассматриваются технические характеристики волоконно-оптических датчиков угловых перемещений, производимых на данный момент. Объясняются недостатки волоконно-оптических датчиков угловых перемещений, производимых на данный момент. На основе выявленных преимуществ и недостатков современных волоконно-оптических датчиков угловых перемещений, предлагается новая конструкция датчика, решающая недостатки аналогов.
