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Ионосферная задержка распространения радиосигнала является одним из основных источников ошибок в задаче позиционирования с использованием глобальных спутниковых навигационных систем GNSS (GPS/ГЛОНАСС/BeiDoub и др.). Она определяется распределением электронной концентрации в ионосфере и пропорциональна полному электронному содержанию TEC вдоль луча спутник-приемник. В зависимости от гелиогеофизических условий, времени суток,а также угла возвышения навигационного спутника ионосферная задержка может существенным образом варьироваться от десятков до более чем сотни метров. В случае использования одночастотного режима навигации ионосферная задержка должна быть оценена с достаточной точностью с использованием эмпирической ионосферной модели. Среди таких моделей наиболее часто используют модель Клобучара. Вместе с тем в последние годы с развитием китайской навигационной системы BeiDou была разработана новая эмпирическая модель ионосферы BDGIM, использующая больший по сравнению с моделью Клобучара набор коэффициентов при оценке ионосферной задержки, что в потенциале может обеспечить большую точность.  Задачей настоящей работы было протестировать модель BDGIM на данных одиночного GNSS приемника, расположенного на физическом факультете МГУ. При этом сравнивались экспериментальные оценки вертикального TEC, полученные с помощью приемника и модельные предсказания согласно модели Клобучара и BDGIM. Показано, что в спокойных геомагнитных условиях наблюдается практически 20% улучшение в оценке TEC при использовании модели BDGIM, по сравнению с моделью Клобучара. В условиях геомагнитных возмущений обе модели могут как существенно недооценивать, так и переоценивать TEC, что говорит о необходимости дальнейшего совершенствования данного типа эмпирических моделей для осуществления высокоточной навигации в одночастотном режиме. 

