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Данная работа посвящена исследованию задачи движения из одной точки в другую
беспилотного ЛА в кратчайшее время. Описаны силы и моменты , которые являются
управляющими воздействиями. Приведены диф.уравнения пространственного движения
беспилотного ЛА и построена математическая модель управляемой системы беспилотно-
го ЛА. Для этой системы нелинейных дифференциальных уравнений получено линей-
ное приближение. Для линейного приближения беспилотного ЛА по принципу максиму-
ма Понтрягина решена задача
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